S’approprier

a) Utiliser lefichier géogebra " Accél ération& Ralentissement” pour établir le graphique corr&epondan;

faire une copie du résultat.

Analyser/Raisonner

m Dansleréférentiel terrestre, etudier le mouvement de la moto sur phase de la trgjectoire

Phases Lesvitesses Conclusion: le mouvement est
Va = Q accéléré
AB Q uniforme
Vb = Q ralenti
Vb = Q accéléré
BC Q uniforme
ve= Q ralenti
Ve = Q accelere
CD Q uniforme
vd = Q rakenti
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Identifier la nature d’un mouvement. suite

:l Une chronophotographie est réalisée pour chaque étape de la trajectoire de la moto
La prise de vue est de 46 10 s (le temps entre chaque photo).
a)_ Associer chaque image a une des phases du diagramme des vitesses.

b)_Pour chaque image de chronophotographie:

Ouvrir Géogebra, faire un tableau de valeur de la distance parcourue en fonction du temps, calculer les
vitesses et tracer la courbe vitesse en fonction du temps, la vitesse en ordonné et le temps en abscisse.
Coller une copie du résultat sur votre document.

v Tablew P | ~ Analyse des données X
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1 | position temps(s) ‘dlstance(m} vitesse(mis) A "Nuage = .
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0.09 13 14.44

014 2 1579

018 329 18.28

0.23 45 20 %
0.28 6.2 2214

0.32 7.95 2484

0.37 10 27.03 0

o
@~ o e W

038 04 042

A B c D »
Quantile Loi Normale ~ ()&
1 | posiion |temps(s) | distanc.. |vitesse( okl = = i »
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